7 DOC-C-15 - V6
M\ULLER Feuille de calcul de la pente moyenne zone véhicule VL selon SR/V/042 - C

AUTOMOTIVE

Nom du centre: Muller N° de piste: 1
Adresse: 8 Rue Réaumur N° de série: XXXX
Code postal: 28000 Ville: Chartres Date du contrdle : 10/17/2023
BANDE DE ROULEMENT GAUCHE BANDE DE ROULEMENT DROITE
Point de Distance | Hauteur Erreur Tolérance | Ecart maxi Point de Distance | Hauteur Erreur Tolérance | Ecart maxi
référence (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) référence (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
AVG1 1200 602 & 16 7 AVD1 1200 600 (] 2.0 7
ARG1 3200 598 & 14 7 o 21 ARD1 3200 605 v ;] 7 @ a8
ARG2 3800 597 & 21 7 i ARD2 3800 599 (] 0.6 7 '
ARG3 4200 599 & o1 7 ARD3 4200 598 (] 1.3 7
ARG4 5700 600 & 18 12 o 18 ARD4 5700 597 &2 09 12 @ 09
Pente Gauche -0.05% Pente moyenne dela -0.07% Pente Droite -0.09% |Sanction zone |CONFORME |
Origine gauche 600.93 zone vehicule Origine droite 603.07
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